Competencia de Robobtica
R2-D2 2014

Categoria: __ Minisumo

Nombre del Robot: Blitz

Institucion: Escuelas Técnicas Raqgqio

Participantes:
Lucia sucunza
Fernando Tauro
Lucas Ferrando




Caracteristicas constructivas de la parte mecanica:

Cuenta con 2 cajas reductoras de doble eje fabricadas en la escuela por alumnos del ciclo
superior de mecanica las cuales son el chasis del robot. Armadas con planchas de acrilico y
engranajes de nylon inyectado son propulsadas con un motor MABUCHI RS 365 RH cada
una; Ambas cajas trabajan en forma paralela y estan vinculadas una de otra por medio de
3 varillas roscadas de 1/8 de pulgada. Las llantas son torneadas con recubrimiento de
goma a modo de cubierta. La pala moévil de chapa acerada se destraba al arrancar, por
medio de una traba mecanica.

Plano de acrilicos de caja reductora Engranajes de caja reductora

Caracteristicas constructivas de la parte eléctrica:

La placa fue disefiada por alumnos del ciclo superior de electrdénica, cuenta con un
microcontrolador PIC 16F628A y regulador de tension LM7805.

Los sensores de linea blanca usados son CNY70 o tcrt1000

Los sensores de proximidad son ultrasénicos PING PARALAX. Y Ultrasonicos genericos
Bateria de polimero de litio Dualsky o similar de 11.1v 800ma.




Diagrama de la placa:
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